REZIME RADA

Rad se sastoji iz pet poglavlja.
U prvom poglavlju navedeni su osnovni pojmovi, definicije i rezultati iz teorije upravljanja i teorije diskretnih dinamičkih sistema.
U drugom poglavlju Henry Poincareova teorija normalnih formi za autonomne diferentne jednadžbe [image: image2.png]


 proširena je na neautonomne diferentne jednadžbe [image: image4.png]


 . Poincareov nerezonantni uslov za svojstvene vrijednosti [image: image6.png]


 je poopšten na novi nerezonantni uslov [image: image8.png]A nlljlf‘ =0



 za spektralne intervale.
U trećem poglavlju je izložena opća metodologija stabilizacije sistema sa upravljačkim bifurkacijama pomoću upravljačkog centralnog sistema za nelinearne neprekidno-vremenske i diskretno-vremenske sisteme sa linearizacijom koja je neupravljiva. Pojašnjeno je šta je upravljački centralni sistem, odnosno upravljačka centralna dinamika i na koji način, biranje povratne sprege koja stabilizuje upravljački centralni sistem,odnosno upravljačku centralnu dinamiku omogućava stabilizovanje sistema punog reda.
U četvrtom poglavlju proučavan je problem stabilizacije nelinearnih upravljačkih sistema s jednim kompleksnim neupravljivim modusom koji ispoljava Neimark-Sacker bifurkaciju. Nađene su normalne forme i kvadratne invarijante, nakon toga određena centralna mnogostrukost, i korištenjem teorije bifurkacija sastavljen kvadratni upravljač.
U petom poglavlju prezentovan je relativno jednostavan algoritam dizajna povratne sprege za sisteme sa neupravljivom linearizacijom i kvadratnom degeneracijom, poput transkritičnih i sedlastih bifurkacija. Ovim pristupom izbjegnuto je računanje nelinearnih normalnih formi. Baziran je samo na kvadratnim invarijantama koje mogu biti određene direktno iz kvadratnih članova neupravljive dinamike.

