REZIME
Sa razvojem i implementacijom novi tehnika u hidraulici, hidraulički sistemi i hidrostatski prenosnici snage imaju sve širu primjenu kao sistemi pomoću koji se vrši prenos snage i upravljanje, te sistemi pomoću koji se vrši pogon radnih organa sa kojima se izvode tehnološke operacije kod mobilnih mašina i uređaja u rudarstvu i građevinarstvu. Cilj magistarskog rada jeste implementacija novih hidrauličkih komponenti te inoviranje hidrauličkih sistema sa aspektom na tehnoekonomske pokazatelje, a koji se mogu predočiti preko povećanja pouzdanosti i povećanja radnog vijeka mobilnih mašina i uređaja. To se postiže implementacijom, te prelaskom sa konvencionalnih tehnika upravljanja i upotrebe konvencionalnih komponenti u hidrauličkim sistemima na primjene novih visokovrijednosnih komponenata, a prije svih implementacijom i primjenom proporcionalne i servo tehnike kao naprednih komponenata savremene hidraulike koja omogućavaju pored promjene smjera kretanja izvršnih organa radnih mašina i kontinualno mijenjanje pritiska i protoka. Također u magistarskom radu je predstavljena mogućnost implementacije softverskih sistema koji omogućavaju simuliranje hidrauličkih sistema, a koja zatim omogućavaju fleksibilnost sa aspekta iznalaženja najboljeg rješenja pri projektovanje hidraulički sistema. U magistarkom radu primjenom cjelokupne naučne metodologije uz korištenje odgovarajućih softvera, proporcionalne i servo tehnike, iskorišteno je za inoviranje hidrauličkog sistema za dizanje i spuštanja katarke i hidrauličkog sistema za dizanje i spuštanje istovarne katarke rotornog bagera Srs(H) 220 9.5/0.5. 
